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La solucion basada en el uso de camaras 3D con La solucién permite mejorar la prevencion y la seguridad
Inteligencia Atrtificial (Al) de largo alcance, para deteccion ayudando a:
de peatones y objetos para aplicaciones mineras e

industriales.

Reducir posibles accidentes con peatones y otras
maquinas.

La deteccion de objetos es una tecnologia computacional

relacionada con la visién por computadora y el Crear conciencia en el conductor sobre los posibles
procesamiento de imagenes, que se ocupa de identificar objetos con los que la maquina puede chocar.

objetos de una determinada clase (como humanos,

edificios o automéviles) en imagenes digitales y videos. Ayudan a proteger los vehiculos y la infraestructura de

ALERTA ANTE
INTERFERENCIAS

La distancia hacia el peatén es
calculada en tiempo real

Los algoritmos determinan si
el peaton esta en peligro
Otros objetos incluyen
camiones de carga, coches,
etc.

dafo innecesario.

REDUCCION DE INTELIGENCIA
ACCIDENTES ARTIFICIAL

Se utilizan algoritmos de
Inteligencia Artificial (Al) que
son conocidas como redes
neuronales profundas (Deep
Neural Networks) para la
deteccién de objetos.

Alcance de deteccion 30
metros

Advertencias sonoras y
visuales

Sistema multicamara




= Inteligencia Artificial (Al)

- Vision 3D estereoscodpica

- Grabacién de video

- Carcasa IP69k

- Soporte ajustable

= Cristal antigolpes
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La inteligencia artificial avanzada puede detectar y diferenciar entre
peatones y varios vehiculos.

s
# ﬁ Fevereceiacion Los sensores de camara 3D personalizados pueden detectar objetos en
0,2 m a 30 m de distancia. La tecnologia de la camara es inherentemente
! libre de interferencias y no se ve afectado por otras radiofuentes.
2 Display

- Mini-Hub El GPS permite que las zonas dinamicas automaticas sean generadas.
Las zonas de parada y advertencia se adaptan dinamicamente a la
velocidad del vehiculo. Interior: se pueden configurar zonas fijas.

3

Se advierte a los conductores a través de una unidad de visualizacion
industrial. Las opciones de interfaz permiten la intervencién con los
controls del vehiculo.
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El sistema puede detectar la distanciaala
berma para evitar un dafo accidental
cuando la maquinaria esta dando marcha
atras.
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